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Hakkimizda

Destek Otomasyon, bunyesinde ¢alisan konusunda uzman muhendisleri
ile oOzel coztimler gerektiren endustriyel otomasyon projelerinde
musterinin ihtiyac. ve beklentileri. dogrultusunda,. kaliteli, optimum
maliyetli, efektif-cozimler tiretmektedir.

Ticari faaliyetlerine 2009 yilinda baslayan Destek
Otomasyon,kurucularinin Ar-Ge projelerinde btyik bir basariya imza
atmasi ve tecribelerini endistri dinyasinin hizmetine sunmasi icin ayni
st cat) altinda calismalarina devam etmesi karari ile ortaya cikmistir.

Destek Otomasyon calisma sistemi, proje gelistirme, sistem tasarimi, @
- Uretimve test, kurulum ve egitim, satis sonrasi hizmetleri igermektedir.“_f__..i-_-_;.

o W e

birikimi ve tecrube5|yle gomuli kart ya2|l|m vel
‘donanim tasarim ve uretimi, Fircasiz dogru akim motorlari ve sirdcileri, -
%kUllBﬂICI araylizleri, 0zel olciim sistemleri tasarim ve Uretimi alanlarlnda
hlzmet vermektedlr AN G
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1 Motor ve Siriciler

Destek Otomasyon Ar-Ge projeleri kapsaminda Urettigi Grinleri ile ¢ozim
ortaklarina farkli coziimler sunmaktadir.

Destek Otomasyon Lineer Fircasiz Dogru Akim servo motor ve sirdctleri bir
aktarima gerek kalmadan direkt olarak dogrusal hareket saglamaktadir.

Destek Otomasyon Tekerlek ici Fircasiz Dogru Akim Elektrik Motoru elektrikli
ve gunes enerjili araclarda kullanilmaktadir.

Motorlarin ve slricilerin imalati %100 yerli Gretim kapsaminda, Destek
Otomasyon'un Izmir'de yer alan tGretim merkezinde yapilmaktadir.




1.1 Lineer Fir¢asiz
Dogru Akim Servo Motor ve Siriclisu
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1.1 Lineer Fir¢asiz
Dogru Akim Servo Motor ve Siriicusi

—

Guc Secenekleri 20W-40W-60W

Maksimum Tasima 53 kg (Lineer kizakh yataklarda test
Agirhgi edilmistir.)

Gerilim 12-24V DC

Surucu Destek Fircasiz DC Motor Surucusu
Maksimum Hiz 1.4 m/s

Cozunarltuk 0,05 mm




1.1 Lineer Fir¢asiz
Dogru Akim Servo Motor ve Siriicusi

Donel motor

GUlc aktarim organlari

Lineer motor Surdci ve kontrol karti

ve surucusu

Destek Otomasyon Lineer Motor ve Siricisu
maliyet avantaji saglamaktadir.




1.1 Lineer Fir¢asiz
Dogru Akim Servo Motor ve Siriicusi

Kullanim Alanlari
Endistriyel Sogutma Kabinleri




1.1 Lineer Fir¢asiz
Dogru Akim Servo Motor ve Siriclisu

AVANTAJLARI

HIZLI ENGELSIZ HASSAS BAKIMI KOLAY
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1.1 Lineer Firgasiz
Dogru Akim Servo Motor ve Surucisu
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. Paket icerigi :

Lineer Fir¢asiz DC motor
Motor Surtcu Devre Karti
Programlama Moddli
Montaj Sa¢ Parca (2 adet)
Sensor Kablosu

Motor Kablosu

10 Motorlar ve Siriculer 1.1




1.1 Lineer Fircasiz
Dogru Akim Servo Motor ve Siricusi

Kullanim Alanlari

Endistriyvel Sogutma Kabinleri Kayar Kapi Mekanizmalari

11 Motorlar ve Surtculer 1.1



1.1 Lineer Fircasiz
Dogru Akim Servo Motor ve Siriicusi

—_ i

—

“Kullanim Alanlari
Dogrusal Hareket
Yapan Mekanizmalar




1.1 Lineer Firgasiz
Dogru Akim Servo Motor ve Surucisu

Ozel Coziimler

Coklu lineer motor kullanimiyla Uygun yatak kullanimiyla egrisel
birden fazla eksende hareket imkani  hareketteki yollari izleme imkani

Miknatislarin sonsuz uzunlukta Kullanim amacina uygun yazilimla
yerlestirilmesiyle istenilen mesafe hiz, ivmelenme, enerji Gretimi, fFarkl
hareket kabiliyeti kontrol secenekleri eklenebilmesi
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1.2 Tekerlek ici Fircasiz
Dogru Akim Elektrik Motoru

eMobility
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1.2 Tekerlek ici Fircasiz
Dogru Akim Elektrik Motoru

Maksimum Gii¢
Nominal Giic
Nominal Gerilim
Calisma Gerilimi
Maksimum Akim
Agirlik

Verim
Maksimum Devir

Nominal Devir

7 kW

3 kW
100V
65-130 V
50A

12 kg

% 92
1450 rpm

920 rpm

Motorlar ve Siriculer 1.2



1.2 Tekerlek ici Fircasiz
Dogru Akim Elektrik Motoru
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Kullanim Alanlar
Gunes Enerjili Araclar
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1.2 Tekerlek ici Fircasiz
Dogru Akim Elektrik Motoru

Kullanim Alanlar
Elektrikli Araclar

b or ve Sur'L'|1.



1.2 Tekerlek ici Fircasiz
Dogru Akim Elektrik Motoru

Motorun Kullanildig: Yarislar

2013 TUBITAK Formula G Yarisi N

2013 Avustralya World Solar Challenge Gercek yol |

2014 TUBITAK Elektromobil Yarisi sartla.rln.da.
test edilmistir.

2014 Moroccan Solar Race Challenge h O -

2015 TUBITAK Elektromobil Yarisi

2015 Avustralya World Solar Challenge

2016 TUBITAK Elektromobil Yarisi SEILFIH RECE

2016 European Solar Challenge CHALLENGE

2016 Moroccan Solar Race Challenge

T ——n

A\ Hidr©mobil Formiilag

UBITAK
[ A
ARIDGESTONE Elektr@mobil

CHALLENGE TUBITAK EEEEEEEEENEEEEEEEENI]
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1.3 Alternatif Akim Monofaz

Motor Surucusu

Nominal Gii¢
Calisma Gerilimi

Kart Boyutlari

Agirlik
Baglantilar

Hiz Kontroli

Program

2.5 kW
220V 50 Hz

86mmx86mmx32mm
(Kanatsiz)

110 gr

Besleme
Motor Besleme
Motor Sinyal
Hata Sinyal
Panel

Var (Panel baglantisi ile)
Mdusteri ihtiyacina

uygun yazilim
gelistirilmektedir.

19 Motorlar ve Siruculer 1.2






2 Olciim Sistemleri
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Tarayicili Kablosuz
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Cihazi Sistemi
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Parca ve

Olclim ve
Kaydetme
Cihaziile
Yazilimi

Cihazi




2 Olciim Sistemleri

Destek otomasyon gerceklestirdigi Ar-Ge calismalari ile yiksek hassasiyetli
olcim yapan sistemleri yapmakta, kayit altinda tutmakta, tasarlamakta ve
dretmektedir.

Destek Otomasyon yiksek hizlarda donen parcaciklarin yoriinge 6lctimd, yaris
bitis c¢izgisi Olcimd, hava kalitesi olcimi, nem ve sicaklik o6l¢img,
karbondioksit 6lcimu lineer i1sik tarayicilar, strain gauge 6lctim sistemleri ve
mikron hassasiyetle delik mil cap olciminde kullanilan Air Gauge Hassas
Olciim Sistemleri ile hizmet sunmaktadir.

Olciim Sistemlerimiz otomotiv, makina, savunma sanayileri basta olmak zere
cesitli sektor ve laboratuvarlarda kullanilmaktadir.




2.1 Hiz Ol¢iim Cihazi




2.1 Hiz Ol¢iim Cihazi

Hizi Algilanabilecek
Parca Boyutu

Maksimum
Algilanabilecek Hiz

Sensorlerin Isik
Degisimine Tepkisi

Haberlesme Protokoli
Hiz Bilgisi
. Goruntulime

. Bilgisayar Yazilimi ve
~¢ Kayit Tutma

Baglanti Sekli
Cihaz Boyutlari
Calisma Gerilimi

Min.5 mm cap

Versiyon A-200 m/s
Versiyon B - 1200 m/s

Versiyon A - Maks. 50KHz
Versiyon B - Maks.
100kHz

Modbus
Grafik LCD Ekran

Var. (Opsiyonel-Destek Hiz
Olciim Yazilimi)

Kablolu/Kablosuz*
400mmx400mmx400mm
220V 50 Hz

*Kullanim amacina gore dedistirilebilir.



2.1 Hiz Ol¢iim Cihazi

Destek Otomasyon Hiz Ol¢iim Yazilimi
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2.1 Hiz Ol¢iim Cihazi

Split Hopkinson Bari Hiz Ol¢iimii




2.1 Hiz Ol¢iim Cihazi

Kullanim Alanlari

w —11

Laboratuvar Arastirmalari Balistik Deney ve Uygulamalari



2.2 Kablosuz Gerinim Olciim Sistemi

Strengec Baglantisi 4 adet, ceyrek/yarim kopru
S8 Hassasiyet 10 pe (@1000 Kazang)
Sl Cozunurlik 1,7751 pe/bit (@1000
________ Kazang)
2] Olctim Araligi +/- 488 pe (@1000 Kazang)
lvmeolcer Sensér 3 eksen, +/-29,449,8¢
ivmelenme 6lciim secenegi
Telemetri Alict Moduld USB Baglantili
Telemetri Menzili 100 m (1 km'ye arttirilabilir.)
Bilgisayar Yazilimi ve Kayit  Var. (Destek Otomasyon
Tutma Kablosuz Gerinim Olger Yazilimi)
Sistem Fiziksel Olculeri 65mmx35mmx35mm, 110
gr

Besleme Li-ion sarj edilebilir pil




2.2 Kablosuz Gerinim Olciim Sistemi

Kullanim Alanlari

Hareketli Yapilarda Gerinim ve ivme Olcimd
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Kablosuz Gerinim Olciim Sistemi

Kullanim Alanlari

Hareketli Yapilarda Gerinim ve
lvme Olcimu




2.2 Kablosuz Gerinim Olciim Sistemi

Kullanim Alanlari

Hareketli Yapilarda Gerinim ve ivme Olcimd



2.3 Hareketli Parca ve Sicaklik Takip

Sistemi
Sistem Ozelligi Hareketli sistemlerin takibi
(Fabrika ici konveyor bant
g; o uygulamalarindaki)
“T“'i‘? Algilanabilecek 5 RPM
o :',J Nominal Devir
v 515‘11,_5 Haberlesme Kablosuz iletisim

Es zamanli birden cok 1 alici ile 200 vericiye kadar
vericiden veri alma

Alici Menzili Kapali alanda 100 metreye
kadar (7 km'ye arttirilabilir,)

Bilgisayar Yazilimi ve Var. (Destekotomasyon Hareketli

Kayit Tutma Parc¢a ve Sicaklik Takip Sistemi
Yazilimi)

Sistem Fiziksel Olctleri 65mmx35mmx35mm, 100 gr

Besleme 2 adet AA boyutlu / sarj
edilebilir Li-ion pil (opsiyonel)

ENDUSTRI




2.3 Hareketli Parca ve Sicaklik Takip
Sistemi

Destekotomasyon Hareket ve Sicaklik Takip Sistemi, hareketli millere monte edilen kablosuz verici
devrelerinin belirli aciya gelmesiyle mildeki hareketi, anlik sicaklik degerlerini ve besleme gerilim
degerlerini kablosuz aliclya iletmektedir.

Alici Gnitesi, kablosuz alict modili, gomild bilgisayar ve dokunmaya duyarli ekrani olan bir
sistemdir. Bu sayede, mil donls hizlarindaki farkliliklar alicinin her bir vericinin ilettigi son iki sinyal
arasindaki siirelerin degerlendirilmesi ile belirlenmektedirVerici ekraninda verici numaralari, mil
donls sireleri, sicaklik degerleri ile devre besleme gerilimleri gozlemlenebilmektedir. Alici Gnite
Uzerinde calisan yazilimla toplam iki yiiz adet vericiden bu dederler ayni anda alinabilmektedir.
Destekotomasyon tarafindan gelistirilen yazilim ile normal calisma sartlarinda donids hiz degerleri
yogunlugu belirlenerek normal dénis hiz araligi adaptif olarak ayarlanmaktadir. Bu hiz araliginin
disinda donen ya da zamanla yavaslayan miller oldugunda, sistem arizaya gecmeden farkli 6ncelik
siralariyla uyarilar verebilmektedir. Bunun sonucunda, 6nceden belirlenemeyen ve arizadan kaynakli
duruslara engel olabilmektedir.

Uretim hattina uygulanan sistemin dnemli bir katkisi da hat boyunca siirekli olarak vericilerden
alinan sicaklik degerlerinin kayit edilmesi ve sonrasinda degerlendirilmesi ile sicaklik yogunlugunun
belirlenebilmesidir.Bu kayitlarin degerlendirilmesi ile, ideal kosullardan farkli bir 1si izolasyonu
sorunu olmasi durumunda, sorun gelisirken tespit edilebilmektedir.




2.4 Air Gauge Olciim Cihazi

Cihaz Ozelligi Basincile hassas
seviyede cap 6lcimi

Hassasiyet +/- 1 mikron

Gosterge 4.3" Dokunmatik TFT
Ekrani LCD Ekrani

Giris Basinci  5-8 Bar
Ol¢iim Probu 1 ya da 2 adet

Baglantisi (Uygulamaya bagl
olarak degismektedir.)

Cihaz 300mmx150mmx190

Boyutlari mm

Baglanti Opsiyonel
Ethernet/USB/WiFi

Calisma 220V 50 Hz

Gerilimi

Eklenebilir Ekstra butonla kayit

Ozellik alma ozelligi



2.4 Air Gauge Olciim Cihazi

Air Gauge Olcim Cihazi basincli hava kullanarak proplar vasitasi ile saniyeler icerisinde
micrometre hassasiyetinde 6l¢ciim yapar. Opsiyonel olarak ayni cihazda birden fazla 6l¢cim prop ile
olciim alinabilir. Renkli ekrani sayesinde 6l¢cim takibi, ayar ve log tutma islemleri pratik olarak
yapilir. Wifi, Ethernet gibi ag baglantilarini kullanarak lokal ag izerinden yada internet Gzerinden
verileri kullaniciya iletir. Kendi tasarim ve Uretimimiz olan bu sistem degisik donanim ve kullanim
entegrasyonlarina acik bir yapidadir.

Cihaz lGzerinde istege gore artirilabilir 6lcim probu opsiyonu bulunmaktadir. Boylelikle tek ekran
Uzerinde ayni hatta istenilen sayida farkli olciim yapilabilir. 4,3 inch renkli dokunmatik ekran
sayesinde istenmeyen oOlcilerde farkli renkler ile uyaran kullanici araylzi mevcuttur. Menisi
sayesinde 10 saniye de hizli ve kolay kalibrasyon yapabilmektedir. Prop cinsine bagli olarak +/- 1
micron olciim hassasiyetinde ve 5-8 bar araliginda hava basinci ile calismaktadir. Ekran Gizerinden
takip edilen ve USB lizerinden CSV formatinda ¢ikti veren SPC uygulamasi mevcuttur. Endistri 4.0
uygunlugu icin wifi, ethernet, Rs485 baglantilari mevcuttur. internet Gizerinden kullanimda Destek
M2M API sistemi ile uyumludur. istege bagli olarak USB baglantisi sayesinde yazici, barkot
okuyucu, GPS, mobil iletisim aygitlari gibi donanimlar ile entegrasyonu saglanabilir.




2.5 Lineer Tarayicili
Isik Yogunlugu Ol¢iim Sistemi

. Aydimlik Ol¢iim 3 Adet, Farkl

Algilayicisi yiksekliklerde
/ Ol¢lim Birimi  Limen
= _— Hareket Tek eksen
i tizerinde, dogrusal
hareket
~ Isik Tarama Olciim yapilmasi
| Kabiliyeti istenen mesafe
boyunca
uygulanabilir.
Bilgisayar Var. (Destek
Yazilimi ve Otomasyon Isik
Kayit Tutma Yogunlugu Olgdm
Yazilimi)
Calisma 220V 50 Hz

Gerilimi




2.5 _Lineer Tarayicili
unlugu Olciim Sistemi

RafSistemlerinin Aydinlatma
Yogunlugunun Incelenmesi
) \ A N0




2.6 Sicaklik Olciim
ve Kaydetme Cihazi ile Yazilimi

Sensor Termokupl

Sensor Sayisli 50 Adet*

Sicaklik izleme Destek Otomasyon
Grafik LCD Kullanici
Arayuzd, bilgisayar
ekrani*

Bilgisayar Yazilmi  Var. (Destek Otomasyon
ve Kayit Tutma Sicaklik Olgiim Yazilimi)

= Baglanti Sekli Kablolu/Kablosuz

Calisma Gerilimi 220V 50 Hz

*Kullanim amacina gore degistirilebilir.




2.6 Sicaklik Ol¢iim
ve Kaydetme Cihazi ile Yazilimi

Destek Otomasyon Sicaklik Ol¢iim Yazilimi Arayiizii

Destab Otinnanyon Themmocauphe Ololim Arayiizil
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2.6 Sicaklik Olciim
verKaydetme Cihaziite Yazilimi
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”T;w,‘: Kullanim Alanlar =

e

Endistrivel Sogutucu
Kabinlerin
Sicaklik Dagiliminin
incelenmesi




2.6 Sicaklik Olciim
ve Kaydetme ClhaZ| |le Yazilimi

Isiticili Uretim ;I'zgahlarlnln ve
Kaliplarin Sicaklik Dagiliminin
Incelenmesi




2.7 Tasinabilir Sicaklik ve Nem Takip Sistemi ve
Yazilimi

Sicaklik ve Nem
Algilayicisi

Hassasiyet

Ol¢iim Sikluig:

Besleme
iletisim Protokolii
iletisim Protokolii

Kayit Tutma

Haberlesme
Fiziksel Ozellikler

2 adet nem
2 adet sicaklik

Sicaklik +- 0.2 °C
Nem 002

1 Saniye ( Kullaniciya ozel
ayarlanabilmektedir )

5V 1A/ PoE

Wifi (WPS)* /USB /Ethernet
Modbus ( opsiyonel)

Var (dahili enerji destek
tnitesi)

Kablolu/Kablosuz

82mm x 106mm x 36mm

* WPS- HRC ozelligi sayesinde internete kolayca

baglanabilmektedir.

ENDUSTRI
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2.7 Tasinabilir Sicaklik ve Nem Takip Sistemi ve
Yazilimi

Sicaklik Nem Takip Sistemi iki ayri noktadan nem ve sicaklik 6lcima alir. Bu bilgileri Gzerinde bulunan
grafik ekran vasitasi ile kullaniciya iletir. Wifi, Ethernet gibi ag baglantilarini kullanarak lokal ag
Uzerinden yada internet Gzerinden verileri kullaniciya iletir. Kendi tasarim ve retimimiz olan bu sistem
degisik donanim ve kullanim entegrasyonlari saglanabilir. Arag takibinde kullanilabilir.

Cihaz Uzerinde, uzunlugu ihtiyaca gore degisebilir ikiser adet nem ve sicaklik 6l¢imi yapan sensor
bulunmaktadir. Bu bilgileri okumak ve cihaz ayarlarini yapabilmek icin cihaz Gzerinde grafiksel kullanici
araylzi bulunmaktadir. Enerji kesilmesi durumunda belirli bir sitre bilgi kaydi ve uyarilari
yapabilmesini saglayan batarya Unitesi mevcuttur. Belirlenen kosullari saglanmamasi durumunda
kullaniciyr sesli olarak uyarir. Endistri 4.0 uygunlugu icin wifi, ethernet, Rs485 baglantilari mevcuttur.
Internet Gzerinden kullanimda Destek M2M API sistemi ile uyumludur. Bu sistem sayesinde internet
Uzerinden cihaz bilgileri alinabilir. USB baglantisi sayesinde yazici, barkot okuyucu, GPS, mobil iletisim
aygitlari gibi donanimlar ile entegrasyonu saglanabilir.

Destek M2M web uygulamasi istenilen adet cihazin internet veya lokal Gzerinden takibini yapmanizi
saglar. Ek bir kurulum gerektirmeden tarayici (izerinden cihazlara ulasmanizi saglar. istatistik meniileri
ile belirlenen analizleri yapmanizi saglar. Mail ile alarm durumlarinda bilgilendirme yapabilir.




2.7 Tasinabilir Sicaklik ve Nem Takip Sistemi ve
Yazilimi

Destek M2M = B ©& i DestekOtomasyon

Device 001 cinaz Erisimi @ AnaSayfa  Device 001

Sicaklik 1

Ginlik Grafik @ Giinlik Grafik @

25.8

Sicaklik 2

Giinlik Grafik ©

Giinliik Grafik @

Ll Hizli Bakig -

Destek Otomasyon Sicaklik ve Nem Takip Sistemi Arayizi



2.7 Tasinabilir Sicaklik ve Nem Takip Sistemi ve
Yazilimi

Kullanim Alanlari

5 e |
Soguk Hava Depolari Ecza Dolaplari



3 Gomilu Kontrol Sistemleri

3.1 M2M
Ethernet Moduld

3.3 Yduruyen 3.2 Isi
Merdiven Geri Kazanim

Hata Olciim Cihazi
Karti Kontrol Karti

3.4 Uzaktan Kontrollt
DC Motor Surucu Karti




3 Gomiilu Kontrol Sistemleri

Destek otomasyon standart urinlerinin  yaninda ArGe streci firmalarla
birlikte ylritilen 6zel olarak Gretilen projeler de gerceklestirmektedir.

Destek Otomasyon M2M Modiili ile baglandigi makine ya da cihaza uzaktan
erisim saglamaktadir.Uzaktan erisim 0Ozelligi sayesinde makine ya da cihaza
anlik olarak midahale edilebilir ya da dizenli olarak performans olcimi ve
servis takibi yapilmasi saglanabilir.

Destek Otomasyon 0Ozel Gretim projelerinden olan Isi Geri Kazanim Cihazlari
icin Kontrol Kartlar icerisinde karmasik fonksiyonlari yonetebilen gomuli
sistemlerdir.




3.1 M2M Ethernet Modilu

Giris Pinleri 8 dijital/analog
cok amacli pin
Cikis Pinleri 4 role cikis pini
Haberlesme RS 485 (opsiyonel)
4X USB 2.0
1X Ethernet
RAM 512 MB
Depolama 4 GB (arttirilabilir)
Besleme 5V 1A
GPRS/3G/4G USB Dongle/Modiil (opsiyonel)

Fiziksel Ozellikler 132mm x 112mm x 41mm, 295
gr



3.1 M2M Ethernet Modilu

Ornek Kullanim Sekli

[ Sensdr Baglantilan ]_
(1-8 adet arasinda)

( Bulut Sunucu }




3.1 M2M Ethernet Modiili
Ozellikler

Bulut
Sunucuya
Baglanma ve
Yedekleme

cihazlarla
haberlesme

Q?




3.1 M2M Ethernet Modiili

Destek Otomasyon Siire¢ Takibi Arayiizi

M  Merdiven Listesi ~ # Anasayfaya geri don

saha003 - :
D K t @ Sayfa 09sn sonra gincellenecektir. . . . .
Sd haOOZ e e y g Merdiven Yetki Seviyeniz
saha002 Q o o | i
. . urum urum Destek Otomasyon Yonetici
Erisim Tarihi Durum Kod Data Bilgi
Destek Arge MERDIVEN DURUM
Aktif 2015-12-15 Baglant Hatas @ 0 @ Anzah
:02: Kamera
AVM - 15:02:02
: Smyma 2015-05-31 F% 0 Arizal
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3.1 M2M Ethernet Modiili

Kullanim Alanlari

Yirtyen Merdiven ve Asansorlerin Performans ve Servis Takibi



3.1 M2M Ethernet Modiili

Kullanim Alanlari

iklimlendirme Cihazlarinin Performans
ve Servis Takibi




3.1 M2M Ethernet Modiili

Kullanim Alanlari

Sogutma Kabinlerinin Performans ve Servis Takibi,
LCD'li Kabinler icin Uzaktan Medya Yiklenme Ozelligi



3.2 Is1 Geri Kazanim Cihazi
Programlanabilir Kontrol Karti

Isi geri kazanim cihazlarina yonelik
ozel bir algoritma barindiran, fan
sirdct karti ve kullanici paneli
arasinda haberlesme kurulmasini
saglayan oOzel tasarim ve uretim
gomuld sistem kontrol kartidir. Isi
geri kazanim cihazlarina yonelik
ozel programlanabilir kontrol karti
ve kullanici paneli tasarim ve
uretimi yapilabilmektedir.




3.3 Yiiriiyen Merdiven
Hata Ol¢iim Karti

Ydaridyen merdivenlerde meydana gelen
arizalarin tespitinde kullanilmaktadir.

Servis takibi yapilmasina ve arizalarin hangi

durumlarda meydana geldiginin arastirilmasina
olanak saglar.




3.4 Uzaktan Kontrolliu
DC Motor Surucu Karti

Motor
Baglantisi

Haberlesme
Protokoli

Kullanici
Arayuzi
Baglantisi

Baglanti Sekli

Fiziksel
Ozellikler

Besleme

2 adet
(max 100W/adet)

Modbus

Destek Grafik LCD
Kullanici Arayizi
baglantisi

Kablolu/Kablosuz
(opsiyonel)

105mmx50mmx25mm,
46gr

12V /24 V [ Harici
batarya ile beslenmesi
halinde sarj tGnitesi
mevcuttur.



3.4 Uzaktan Kontrolliu
DC Motor Surucu Karti

Kullanim Alanlari

% o)
A

Lo
iklimlendirme Cihazlarinin Fan DC Motorlarin Uzaktan Kontrol
Motorlarinin Suriilmesinde Uygulamalari

Kullanilmaktadir.




4 Kullanici Arayuizleri

4.1 TFT LCD'li
Dokunmatik
U ERERERET

4.2 Grafik LCQ 4.3 Kablosuz
Kullanici Kumanda
Paneli Paneli

4.4 Yalin
Kullanici Paneli




4 Kullanici Arayizleri

Destek Otomasyon ¢ozim ortaklarina ihtiyaclart dogrultusunda Farkli
uygulamalar sunmaktadir.

Destek Otomasyon TFT LCD’Li Dokunmatik Kullanici Paneli yiksek islem
kapasitesi, renkli ekran donanimi ve ¢6zim ortaginin istegi dogrultusunda
tasarlanan ara yizu ile hizmete sunulmaktadir.

Destek Otomasyon tarafindan gelistirilen kullanici arayizleri iklimlendirme
cihazlari kontrol panellerinden, yol cizgi makinelerinin operator kontrol
panellerine kadar ¢ok sayida uygulama alaninda kullanilmaktadir.




4.1 TFT LCD'li Dokunmatik
Kullanici Paneli

Ekran Ozellikleri TFT LCD,

320x480 ¢ozunurlik,

3,5” boyut
Depolanabilir Micro SD Kart ile
Hafiza ihtiyaca gore

belirlenmektedir.
Ek Ozellikler Kullanim amacina

uygun arayuz tasarimi
ve programlama

Haberlesme Modbus

Protokolii

HafFiza Pili 3V -CR2032

Eiziksel 100mmx62mmx20mm
Ozellikler 64 gr

Baglanti Sekli Kablolu




4.2 Grafik LCD Kullanici Paneli

Tus Sayisi

I§kran
Ozellikleri

Dahili Sicaklik
Sensoru

Haberlesme
Protokoli

HafFiza Pili

Fiziksel
Ozellikler

Baglanti Sekli

4 Adet,
Programlanabilir

Grafik LCD,
128x64 cozunurlik,
2,6" boyut

Var.
Modbus

3V -CR2032

100mmx76mmx21
mm,
74 gr

Kablolu




4.3 Kablosuz Kumanda Paneli

Alici Kart Pinleri 2 Adet role cikisi
Alici Kart Fiziksel 80mmx50mmx18mm,
Ozellikleri 56 gr
Alici Kart Beslemesi 5V/12V/24V/220V
secilebilir.
Erisim Mesafesi 100m (1km'ye kadar
arttirilabilir.)
@25mm, L=120mm, 100 gr o 42mmx20mmx10mm,
15¢r
AA Pil 1,5V
3V -CR2032
1 adet programlanabilir tus
2 adet

Ergonomik, aliiminyum

rogramlanabilir tu
koruma kabi — E




4.4 Yalin Kullanici Paneli

Tus Sayisi 3 Adet,
Programlanabilir

LED 3 Adet,
Programlanabilir

Ek Fonksiyon Cocuk kilidi
Fiziksel Ozellikler 70mmx55mmx24m
m, 14 gr
Baglanti Sekli Kablolu,
RJ-12 Soket

Ek calisma sekli Kontrol karti ile
birlikte
calismaktadir.




4 Kullanici Arayuzleri

Kullanim Alanlari

iklimlendirme Cihazlarinin Kontrol Panelleri



4 KuttanicrArayiizleri

Buns,

| ullanim Alanlar

Yol cizgi kamyonlari .
operator panelleri !

‘-
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Kullanici Arayizleri 4



5 Yenilenebilir Enerji

5.1 MPPT 5.2 Mikro MPP
Solar Kontrol Solar Kontrol
Karti Karti

5.5 Telemetri 5.4 Batarya
ve Olcim Yonetim

Moduli Sistemi

5.3 Solar Sarj
ve Yuk
Kontrol Karti




5 Yenilenebilir Enerji

Destek Otomasyon Yenilenebilir Enerji alaninda o6zellikle gines enerjili ve
elektrikli araclarda, elektrikli arac sarj istasyonlarinda kullanilan elektronik
parcalarin tasarim ve Uretimini gerceklestirmektedir.

Tasarim ve uretimini gerceklestirdigi sistemler ile alternatif enerjili araclarin
batarya paketlerinin zarar gormemesi icin sicaklik, voltaj, akim degerlerini
olcmekte ve kullaniciya bu degerleri aktarmaktadir.

Destek Otomasyon, park, bahce, yazlik, bag evi gibi alanlarda veya karavanlar
icin aydinlatma ya da giines enerjisinden elektrik Gretilerek baska amaclar icin
kullanilmasinin uygun oldugu yerlerde sizin icin uygun ¢ozimler Gretmektedir.




5.1 MPPT Solar Kontrol Karti

Giris Gucu 500w

Maksimum Verim %98

Tip Boost Tip

Nominal Batarya 88.8-118.4V
Gerilimi(Depolama (Ihtiyaca uygun sekilde
durumunda Nom.3.7 Vicin)  programlanabilir.)
Depolama Li-lon, Li-Po,

LiFePo4, NiMHs

~ Maksimum Yikseltme 1.5
Orani

Maksimum Cikis Gerilimi 140V
Minimum PV Gerilimi 24V

Fiziksel Ozellikler 141mmx80mmx64
mm, 264 gr




5.1 MPPT Solar Kontrol Karti

Kullanim Alanlari

Fotovoltaik Uygulamalari



5.1 MPPT Solar Kontrol Karti
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5.1 MPPT Solar Kontrol Karti

/_ \

Ry,

Kullanim Alanlari

Elektrikli Arac Sarj istasyonlari




5.2 Mikro MPPT Solar Kontrol Karti

Giris Gucu 100 W

Maksimum Verim %98(Vout = 1.5 Vin)

Tip Boost Tip

Maksimum Yukseltme 2

Orani

Giris Gerilimi 12-24V

Cikis Gerilimi 12-35V

Depolama Li-lon, Li-Po, LiFePo4,
NiMH

Haberlesme Cift Y6nld Kablosuz
Iletisim

Bilgisayar Yazilimi ve Kayit  Var. (Opsiyonel-Destek
Tutma Otomasyon Mikro MPPT
Izleme Yazilimi)

Fiziksel Ozellikler 80mmx60mmx25mm
58 gr



Giris Gucu
Tip

Sensor Girisi
Ek Fonksiyon

Nominal Batarya Gerilimi
(Depolama durumunda Nom. 3.7V

icin)
Depolama

Maksimum PV Gerilimi
Maksimum Sarj Akimi
Haberlesme

Bilgisayar Yazilimi ve
Kayit Tutma

Fiziksel Ozellikler

5.3 Solar Sarj ve Yiuk Kontrol Karti

60 W

Buck-Boost Tip

1 Adet, dijital

LED sirme ozelligi (15W)

11.8V (lhtiyaca uygun
sekilde programlanabilir,)

Li-lon, Li-Po, LiFePo4,
NiMH

24V
1.2 A
Kablosuz iletisim

Var. (Opsiyonel-Destek
Otomasyon Solar Sarj ve Yiik
Kontrol Karti Yazilimi)

141 mmx80mmx64mm,
264 gr



5.3 Solar Sarj ve Yiuk Kontrol Karti

Kullanim Alanlari

LED Sokak Aydinlatmalari
LED Trafik Lambalari



Baglanabilen
Batarya Modiilii

Sicaklik Sensori
Baglantisi

Modiil Olgiim
Bilgisi
Role Cikisi

Haberlesme
Protokolii

Haberlesme

Bilgisayar
Yazilimi ve Kayit
Tutma

Fiziksel
Ozellikler

5.4 Batarya Yonetim Sistemi

2-8 Adet
8 Adet

Gerilim ve akim
olcimu

1 Adet
Modbus

Cift YOonld Kablosuz
Iletisim
Var. (Opsiyonel-

Destek Otomasyon
BMS Yazilimi)

100mmx80mmx16
mm, 46 gr



5.4 Batarya Yonetim Sistemi

Kullanim Alanlari

Elektrikli ve Giines Enerjili Araclarin Batarya Paketleri



5.4 Batarya Yonetim Sistemi

Kullanim Alanlari

, . =
r e T

Sarj istasyonlari ve Enerji Depolama Uniteleri



5.5 Telemetri ve Olciim Modiilii

Ol¢iim Verileri Akim (Sarj-Desarj)
Gerilim
Motor Devir Sayisi
Sicaklik

*Uygulama alanina gore
degistirilebilmektedir.

Veri Gonderme 2 Mbps

Hizi

Haberlesme Cift Yonld Kablosuz
Iletisim

Telemetri Alic USB Baglantili

Modiilu

Maksimium 5 km

Telemetri Menzili

Bilgisayar Var. (Destek Otomasyon

Yazilimi ve Kayit  Telemetri Yazilimi)

Tutma



5.5 Telemetri ve Olciim Modiilii

Kullanim Alanlari

Olciimler

Sarj Akimi
Desarj Akimi
Gerilim
Sicaklik
Motor Devri

Gunes Enerjili Araclar ve Elektrikli Aracglar



6 Otomasyon Cozimleri

6.1 Uretim Hatt
Otomasyon
Sistemleri

6.3 Uygun 6.2 Yol Cizgi
: gi
Boya Makinalar

g.etirmle , icin Kontrol
Istemleri Sistemleri

6.4 Operator
Kullanim
Paneli
Uygulamalari




6 Otomasyon Cozimleri

Destek Otomasyon, lretim hatti otomasyonu ve cihaz otomasyonunda size
ozel cozimler Greterek daha hizli, daha hassas ve verimli sistemler ortaya
cikarabilmektedir.

Destek Otomasyon c¢cozim ortaklarina 6zel tasarladigi sistemler ile insan
kaynakli hatalari azaltmakta, konum kontroll, senkron hareketi, belirli
pozisyonlara gelmesi istenilen mekanizmalarin kontrolini saglamaktadir.




6.1 Uretim Hatti Otomasyon Sistemleri

Konveyor bantlarin istenilen noktada durmasi,
ileri geri belirli pozisyonlara gelmesi, bekleme
yapmasl gibi birden fazla senkron hareketi
yapmasinin istenildigi alanlar,

Abkant pres, giyotin makas gibi makinalarin
dayama mekanizmalarinin otomatik
kontrolinin istenildigi alanlar,

Hidrolik preslerin sirme mekanizmalarinin
otomatik kontrolinin istenildigi alanlarda
kullanilmaktadir.




6.2 Yol Cizgi Makineleri icin Kontrol Sistemleri

Bu unite ile yol cizgilerinin ciziminde
insan hatalarindan kaynaklanan
B yanlistiklarin giderilmesi saglanir.

Programlanabilen kontrol Unitemizle
istenilen uzunlukta ve dolu bos
8 oraninda yol cizgileri otomatik olarak
cizilebilmektedir.




6.3 Uygun Boya Getirme Sistemleri

Profil, boru, cubuk ve lamalari kesim
boyuna uygun oOlcliye getirme amacli
tasarlanmistir.

Profilin, dokunmatik ekranla girilen boy
Olcisiine (2200 mm'ye kadar 0.5 mm
hassasiyetle) otomatik olarak
getirilmesini saglar.




Uretim Hatti Otomasyonu

87 Otomasyon Cozimleri 6.4
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Destekotomasyon Enerji Elektronik Makine San. Tic. Ltd. Sti.

E posta:
destek@destekotomasyon.com

(Merkez): +90 232 453 70 07
Faks: +90 232 453 70 07

(Sube): +90 232 458 70 08
Merkez (Ar Ge)
DEPARK,Dokuz Eyliil Universitesi,Tinaztepe Yerleskesi,
Dogus Cad. No:207/Z, Depark Alfa Binasi, Ofis: Z05, 35397,
Tinaztepe, Buca/lzmir

Konak Subesi (Uretim)

Yenisehir Mah, 1145/12 Sokak, No:10, Konak/ izmir.

Www.destekotomasyon.com.tr


http://Www.destekotomasyon.com.tr/
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